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OBCIAZENIE STUDENTA

Wyktad Projekt/ Cwiczenia
Laboratorium

Liczba godzin zajeé

dydaktycznych organizowanych 10 12

przez uczelnig

Liczba godzin catkowitego

naktadu pracy studenta 25 25
Forma zaliczenia Zaliczenie Zaliczenie
Liczba punktéw ECTS 1 1
WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJ ETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI:
1 Wiedza i umiejgtnosci w zakresie analizy matematycznej i algebry.
2 Wiedza i umiejetnosci w zakresie zastosowania rachunku catkowego i ro6zniczkowego do
rozwigzywania zagadnien z kinematyki i dynamiki punktu i ciata sztywnego.
CELE PRZEDMIOTU
c1 Zdobycie zaawansowanej wiedzy z zakresu kinematyki punktu, uktadu punktow materialnych
i ciata sztywnego.
co Zdobycie zaawansowanej wiedzy z zakresu dynamiki punktu, uktadu punktéw materialnych i
ciala sztywnego.
C3 Nabycie umiejetnosci z zakresu kinematyki punktu, uktadu punktow materialnych i ciata
sztywnego do rozwigzywania zadan z tego zakresu.
ca Nabycie umiejetnosci z zakresu dynamiki punktu, ukladu punktow materialnych i ciala
sztywnego do rozwigzywania zadan z tego zakresu.
C5 | Zrozumienie istoty zastosowanych metod do rozwigzywania probleméw zwigzanych z
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| kinematyka i dynamika punktu, uktadéw punktow materialnych i ciala sztywnego.

PRZEDMIOTOWE EFEKTY UCZENIA - PEU

Z zakresu wiedzy:

PEU_WO01

Wiedza z zakresu kinematyki punktu, uktadu punktow materialnych i ciata
sztywnego.

PEU_WO02

Wiedza z zakresu dynamiki punktu, uktadu punktéw materialnych i ciata sztywnego.

Z zakresu umiejetnosci:

Potrafi rozwigzywaé zlozone problemy dotyczace zadan z zakresu Kkinematyki
PEU _UO01 , : o
- punktu, uktadu punktow materialnych i ciala sztywnego.
PEU U02 Potrafi rozwigzywa¢ problemy z zakresu dynamiki punktu, uktadu punktéw
- materialnych i ciata sztywnego.

Z zakresu kompetencji spolecznych:

PEU _KO1

Student docenia wagg wilasciwego, doktadnego i rzetelnego rozwigzywania zadan
Z mechaniki w odniesieniu do problemow inzynierskich, zard6wno w aspekcie
technicznym jak i pozatechnicznym.

TRESCI PROGRAMOWE
Forma zaje¢ — wyktad Ig_écc:izzlljr?
Wprowadzenie, przedstawienie tematyki wykladu, forma zaliczenia, zakladane
w1 efekty. Kinematyka punktu materialnego. Pochodna wektora zmiennego. Uktad 2
naturalny. Predkosci i przyspieszenia w kartezjanskim uktadzie odniesienia.
W2 Kiner'naj[yka ciala sztywnego. Ruch postgpowy i obrotowy ciata sztywnego. Ruch 2
ptaski ciala sztywnego.
W3 Predkosci 1 przyspieszenia w ruchu plaskim. 2
W4 Zasady dynamiki Newtona. Sity bezwladno$ci. Zasada d’Alemberta. Ped punktu 2
materialnego, Zasada pedu. Kret. Zasada kretu.
W5 Dynarpika cia%a_ sztywnego. Rownania dynamiki w ruchu postgpowym i obrotowym. 5
Reakcje dynamiczne w ruchu obrotowym.
Razem| 10
TRESCI PROGRAMOWE
C A . Liczba
Forma zaje¢ — ¢wiczenia :
godzin
C1 Kinematyka punktu materialnego. 2
2 Ruch postepowy i obrotowy ciata sztywnego. 2
C3 Ruch ptaski ciata sztywnego. Predkosci i przyspieszenia w ruchu ptaskim. 2
Ca Dynamika punktu i uktadow punktow materialnych. 2
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5 Dynamika ruchu postgpowego i obrotowego ciata sztywnego. Reakcje dynamiczne 2
w ruchu obrotowym.
C6 Zaliczenie 2
Razem| 12
STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE
1. Wyktad z wykorzystaniem tablicy oraz projektora multimedialnego.
Zapoznanie si¢ z podrecznikiem zawierajacy tresci wyktadu oraz przyktady rozwigzanych
2. zadan. Zapoznanie si¢ z materiatami w postaci elektronicznej znajdujacymi si¢ na portalu
uczelnianym.
3. Prace kontrolne w formie zadan z kazdego dzialu do samodzielnego rozwiazywania.
4. Konsultacje indywidualne
METODY | FORMY OCENY
OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW UCZENIA
Formy oceny (F lub P)* Numer efektu uczenia M_etod'y oceny .
osiggnigcia efektu uczenia
Aktywny udziat w éwiczeniach
F éwiczenia PEU _UO1, PEU _U02, audyloryjnych: rozwigzywanie
zadan, udzial w dyskusji nad
wynikami.
P éwi . PEU _UO01, PEU _U02, PEU _KO01, | Prace domowe. Kolokwia pisemne,
cwiczema PEU _KO02 samodzielne rozwigzywanie zadan.
F wyklad PEU W01, PEU W02, Dyskusja, wypowiedzi ustne.
P wyklad PEU _WO01, PEU _WO02, , PEU _KO01, | Zaliczenie koncowe z wykladu w
wykia PEU K02 formie pisemne;j.
*F — ocena formujaca (w trakcie semestru), P — ocena podsumowujaca (na koniec semestru)
KRYTERIA OCENY
OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH RFEKTOW UCZENIA
Nr PEU ocena 3 ocena 3,5-4,0 ocena 4,5-5,5
Student zna podstawowe Student zna podstawowe pojecia | Student zna i rozumie prawa z
PEU WOL pojecia z zakresu z zakresu kinematyki punktu i zakresu kinematyki punktu i ciata
- kinematyki punktu i ciata ciata sztywnego i wie do czego | sztywnego 1 wie z czego wynikaja
sztywnego si¢ odnosza
Student zna podstawowe Student zna podstawowe pojecia | Student zna i rozumie prawa z
PEU W02 pojecia z zakresu dynamiki | z zakresu dynamiki punktu i zakresu dynamiki punktu i ciata
- punktu i ciata sztywnego ciala sztywnego i wie do czego | sztywnego 1 wie z czego wynikaja
si¢ odnosza
Student potrafi Student potrafi rozwigzywac Potrafi rozwigzywac trudne
rozwigzywac samodzielnie | problemy standardowe z problemy i ztoZzone zadania z
PEU_UO1 | najprostsze zadania z zakresu kinematyki punktu i zakresu kinematyki punktu i ciata
zakresu kinematyki punktu | ciata sztywnego sztywnego
i ciata sztywnego
Student potrafi Student potrafi rozwigzywac Potrafi rozwigzywac trudne
rozwigzywac samodzielnie | problemy standardowe z problemy i ztozone zadania z
PEU_UO1 | najprostsze zadania z zakresu dynamiki punktu i ciata | zakresu dynamiki punktu i ciata
zakresu dynamiki punktu i | sztywnego sztywnego
ciata sztywnego




Student planuje swoje . Student potrafi pracowa¢ w Student realizuje swoje zadania,
zadania, lecz nie zawsze je | grupie, angazuje si¢ oraz skutecznie doprowadza je do konca.

PEU_KO1 | realizuje. posiada zdolnosci przywodcze. | Potrafi zaplanowaé prace od

poczatku do konca uwzgledniajac
cztonkéw grupy.

LITERATURA PODSTAWOWA:

Kulisiewicz M., Piesiak S., Dynamika uktadow mechanicznych w zadaniach technicznych,
Cz.I Podstawy Kinematyki, Oficyna Wydawnicza Politechniki Wroctawskiej, Wroctaw 2002.

Kulisiewicz M., Piesiak S., Dynamika uktadow mechanicznych w zadaniach technicznych,
CzIl Podstawy Dynamiki Uktadow Dyskretnych, Oficyna Wydawnicza Politechniki
Wroctawskiej, Wroctaw 2019.

LITERATURA UZUPELNIAJACA:

Niziot J. Metodyka rozwigzywania zadan z mechaniki,
PWN, Warszawa 2002.

ZRODLA ELEKTRONICZNE

GOGLE MECHANIKA - Kinematyka i inne portale

GOGLE MECHANIKA - Dynamika Kinematyka i inne portale

MACIERZ POWIAZANIA
EFEKTOW UCZENIA DLA PRZEDMIOTU MECHANIKA- KINEMATYKA | DYNAMIKA
Z EFEKTAMI UCZENIA NA KIERUNKU: LOGISTYKA

. Kod efektu Cele Tredci programowe Narzedzia
Efekt ksztatcenia | o nkowego przedmiotu dydaktyczne
PEU_WO01 K_W6 CL, W1.W2,W3, C1, €2, C3 1-4
PEU_WO02 K_We6 C2, W3.W4, C3,C4 1-4
PEU_U01 K_U05, K_U09 C3 W1.W2,W3, C1, €2, C3 1-4
PEU_UO02 K_U05, K_U09 C4 W3.W4, Cg, C4 1-4
PEU_KO1 K_K05 C5 W1-W4, C1-C5 1-4







